1 Kosullu Olasilik ispat1

B(X) = B(B(X|Y)) =
YN EXY =y)PY =y)=> > aP(X =z|Y =y)P(Y =y)

P(X =2, =4
D R

=Y N aP(X =1,V =y)
Soru 1.2. E ve F hangi durumda birbirinden bagim- vor
sizdir? = sz P(X =x,Y =y)
T y
P(EF)=P(E)P(F) ¢
=Y (x=a)

= B(X)

Soru 1.1. F gerceklesti ise, E'nin kogullu olasilig

P(EF)
P(F)

P(E|F) =

EF means the intersection of E and F sets.

Dolayisiyla, P(E|F) = P(E)

S 1.3. Bayes Formiilii nedir?
ot yes Tormui necit Definition 1.7. E(X) = ¥, P(Y = y)E(X|Y = y)

E olay1 su gekilde ifade edilebilir: L .
formiiliiniin anlami nedir?

E=EFUEF° X’in beklenen degeri, Y’ye gore kosullu beklenen
degerlerin agirlikli ortalamasidir.

Definition 1.8. Olasilik kitabindaki hatali basim
P(E) = P(EF) + P(EF") sayisi: iissel ortalamasi 2.

= P(E|F)P(F) + P(E|F°)P(F°) Tarih kitabr icin: {issel ortalamasi 5
P(E|F)P(F) + P(E|F°)(1 — P(F) E(toplam hata sayis1) =7

Definition 1.4. E(X|Y) neden bir rv (rassal
X : hata sayisi

degisken)?
E(X|Y) bir rv ¢iinkii, Y = y degerinde E(X)’i ariy- Y : secilen kitap 1 — olasihk 2 — tarih
oruz. Yani Y bir rv oldugundan ve bir rv’nin fonksiy- = EX|Y=1)=2
onu da yine rv oldugundan. = E(X|Y=2)=5
E(X)=EEX|Y)) = ZE(X\Y =y)PY =y)=1/2-241/2-5=
Definition 1.5. Kogullama yoluyla beklenen degeri y

bulmak i¢in hangi formiilden yararlanilir?

2 Ussel Dagilim
EX)=E(EX]Y)) = EX)= Z E(X]Y =y)P(Y =y) Y kesik ise _
Y Definition 2.1. Ussel dagilimin ozellikleri:

kolay caligilabilir, zamandan bagimsiz, sayma olay-
Definition 1.6. E(X) = E(E(X[Y)) formiliniin lanyla iligkili



Definition 2.2. Ussel dagilimin olasilik yiik fonksiy-
onu

f(z) = Ae™?

Definition 2.3. Ussel dagilhim ortalama 10. X > 15

olmasinin olasiligl nedir?
w=10=X=1/10

P(X >15) =e M =¢715

3 Poisson siureci

Definition 3.1. Poisson siirecinin 6zellikleri:
sayma siireci, zaman araliklar1 birbirinden bagimsiz,

olaylarin sayisinin dagilimi zamandan bagimsiz



